Univerzalni mérici systém pro analyzu klonéni karoserie vozidla

Strucny popis:

Jedna se o univerzalni systém pouzivany ke sbéru dat pti méfeni dynamiky karoserii vozidel

provadéjici extrémni jizdni manévry.

Megrici zafizeni, jako celek, lze rozdélit do dvou kategorii. Prvni kategorie obsahuje méfici
snimace a veskeré elektronické vybaveni. Druha kategorie obsahuje univerzalni systém uchyceni
elektronickych snimacd na vétsinu b&zné pouzivanych vozidel v CR. Uchyceni mé¥icich snimaci
na vozidlo za pomoci tohoto tGchytu je provedeno rychle bez mozného poskozeni vozidla ¢i snimacu.

Meéfici systém obsahuje nasledujici snimaci komponenty:

Dva analogové laserové snimace vzdalenosti od spolecnosti SICK typu OD2-N250W150U2.
Snimace snimaji aktualni vzdalenost od vozovky Vrozmezi 100 az 400 mm s frekvenci
az 1,3 kHz a s pfesnosti az 0,22 mm. Snimace jsou napajeny DC napétim v rozmezi 18 az
24 V. Napgjeni téchto snimacu je realizovano formou DC transformatoru 12 V / 19 V.
Transformator je mozno napajet jak z pfenosné 12 V baterie, tak i z elektrické palubni 12 V
sit¢ méfeného vozidla. To ¢ini méfici zafizeni univerzalni a nezavislé na el. palubni siti
vozidla. Transformator také vyrovnava nezadoucich elektrické vykyvy v palubni siti vozidla.
Dvou-osy akcelerometr ADXL 203. M¢ftici rozsah tohoto snimace je + 1,7 g napajeny
DC napétim 5 V, citlivost 1000 mV/g. Napajeni tohoto akcelerometru je také realizovano
formou DC transformatoru 12 V /5 V. Tento transformator 1ze obdobné ptipojit na el. palubni
sit’ vozidla, ¢i na ptenosnou 12 V baterii.

Multifunkéni  datové karty NI USB-6009. Prostfednictvim této datové Kkarty
jSOU zaznamenavana data z rtznych senzori piendSena pomoci USB portu do notebooku
a zobrazovany v programu SignalExpers, od spolec¢nosti National Instrument.

F

Obr. 1: a) Prenosna baterie, transformator 12/19 V, propojeni pomoci konektoru autozapalovace.
b) Laserovy senzor vzdalenosti OD2-N250W150U2, datové prodlouzeni realizovano pomoci



konektoru RJ45. c) National Instruments USB-6009 multifunkéni 1/0 karta. d) Akcelerometr
ADXL 203 s uchycenim na celni sklo vozidla.

Laserové snimace vzdalenosti lze jednoduse na vozidlo upevnit do specidlnich tuchytt
umisténych v pfednim a zadnim ramecku registracni znacky vozidla, viz nasledujici obrazek. Umisténi
snimaci do pozadované polohy, jak vyskové, tak i uhlové, aby snimaly kolmou vzdalenost
od vozovky, je mozné jednoduse korigovat a naslednou aretaci 1ze zamezit jejich svévolnému pohybu
béhem jizdnich zkousek. Tyto tchyty jsou univerzalni predev§im v tom, Ze je Ize jednoduse a rychle
umistit na véts§inu bézn¢ pouzivanych vozidel s riznymi tvary piedni a zadni ¢asti vozidla. Uchyceni
snimace tedy neni zavislé na zadném geometrickém, ani technologické faktoru vyskytujicim
se na konkrétnim méteném typu vozidla. TaktéZ jsou laserové snimace umistény piiblizné do podélné
osy vozidla, ¢imz je minimalizovan vliv bo¢niho klopeni vozidla pii méfeni.

Obr. 3: Uchyceni mériciho systému.
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Obr. 4: Detailni pohled na uchyceni snimace.

Z laserovych snimact vzdalenosti lze ziskat kontinualni zaznam zmény vzdalenosti snimace
od vozovky béhem extrémniho jizdniho manévru v zavislosti na Case, viz Obr. 5. Hodnoty velikosti
klonéni karosérie pfi intenzivnim brzdéni, viz zelené vyznaCend oblast grafu nize (ponizeni pfidé
vozidla a navyseni zad¢ vozidla), Ize poté vzit do souvislosti S aktualnim zpomalenim vozidla v daném
Case a vyhodnotit zavislost klonéni na zpomaleni vozidla.
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Obr. 5: Zdznam zmény vzddlenosti snimace od vozidla béhem intenzivniho brzdéni vozidla Nissan
Pathfinder.

Po dokonceni analyzy namétenych hodnot vétsiho poctu vozidel stejného typu lze vytvaret
souhrnné grafy zavislosti velikosti zmény vysky karoserie vozidla na primérné velikosti brzdného
zpomaleni, viz Obr. 6.
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Obr. 6: Vysledna zavislost velikosti zmény vysky karosérie vozidla na jeho priumérném brzdném
zpomaleni. Kde AP je velikost ponizZeni pride vozidla a AZ je velikost navySeni zadé vozidla.

Z takto pripravenych podkladi 1ze formovat podlozené exaktni zavéry, které dopomohou
usnadnit praci soudniho znalce pii analyze dopravnich nehod, dopomohou podpofit tvrzeni soudniho
znalce v fizeni konanych pted soudy, dopomohou odhalit ur¢ity typ pojistného podvodu a jiné.



